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La pr6sente invention concerne un dispositif de microcoramande 

• d'6coulement d'un liquide dans des tubes flexibles en particulier 
« 

dans des appareils de transfusion ou perfusion, lequel dispositif 
peut ^tre actionnS soit manuellement soit m^caniquement. 

5 Le dispositif de microccmmande selon la pr^sente invention est 

surtout capable de faire par tie int^grante d'un montage sterile 

jeter" et a£^og6n6tiqae^ qui est foumi prot£g6 et prSt H 
I'emploi sous le nom habituel "d'enseitible pour perfusion ou trems- 
fusion". Uh tel ensemble connu dans la profession, ne doit ^tre 

10 utilise gu'une fois et jet6 apr&s utilisation. 

Les ensentbles connus jusqu'a present pour les perfusions ou 
transfusions sont g6n§rad.ement conipbs^s d'une aiguille a piquer 
dans le bouchon du recipient con tenant le liquide injecter# qui 
est relive, par I'interm^diaire d'un tube flexible, ^ un stalago- 

15 mdtre ou ccmpte-gouttes duquel part un deuxidme tube flexible dont 
l*extr^t£ peut s' adapter & une aiguille d* injection. A ce deu- 
xi&ne tube flexible, entre le compte-gouttes et 1' aiguille, on 
place une pince b&nbstatique pour contxdler le d&it du liquide & 
injecter. Ces pinces ou mpyens similaires pour interrcmpre I'^cou- 

20 lement, actuellement places sur les tubes, permettent ^ peine de 
contrdler le debit qui peut varier k la longue. En effet, ces pin- 
ces, ou moyens similaires, lorsqu'elles sont ferm§es,' conpriment 
fortement le tube flexible entre deux parois rigides, ee qui apla- 
tit et plie le tube, tandis qu'il se forme simultan&nent deux cou- 

25 des & angle vif, qui tendent ^ faire une bcnicle avec le tube dans, 
une direction transversale. Quand la pince est plus ou moins re- 
iach6e, pour permettre le passage d'un ^coulement de liquide con- 
tr&16, le r^lage de depart tend se modifier car le mat^riau 
plus ou moins ^lastique des parois du tube ne peut pas s* adapter 

30 imm^diatement aux nouvelles conditions de fonctionnement, ^ cause 
de 1' effort important qu'il a da subir, de sorte que la surface 
effective de la section du tube peut presenter, i la longue, de 
l^g&res variations affectant directement le d6bit d'^coulement du 
liquide. 

35 Xe dispositif de microccmmande selon la pr§sente invention 
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est carect§ris4 en ce que le contrBle de 1 ' <Scoulement est r6alis6 
par line compression mutuelle exercie en un seul sens des parol s du 
tube dfifinissant le passage du liquide. Le dispositif permet de 
rempiacer les pinces h6nostati(jues ou dispositifs sircilaires ac- 
5 tuellement utilises, de mani&re & assurer un r^glage plus precis 
du dSbit du licuide, ce qui est trfes important quand on prescrit, 
a des fins ngdicales ou chirurgicales, 1 'utilisation de quantit^s 
tninimales et contrOlges de produits particuligreaent actifs ou 
dangereux. 

10 De preference, le dispositif de nicroconmande selon la jseS- 

sente invention peut 6tre actionnfi manuellement pour des debits 
faibles et constants tela que ceux utilises poor des injections 
normales, ou actionng m^caniquement quand des r^glages incessants 
de l'4coulement du liquide en fonction d'autres parametxes varia- 
15 bles dans le temp's sont ngcesscdres. 

on remarquera gvidemment que, particulidreraent pour un fonc- 
tionnement m^canique, la section effective contrai6e du tube doit . 
s' adapter le plus rapidemeat possible h dhaque nouvelle condition 
de fonctionnement reqoise. 
20 ce but est ais&nent et effecUvement attaint par le disposi- 

tiie de microcwnmande selon la pr^sente invention qui ^limine tons 
les inconv&iients dOs & une conpression bilat&ale des deux paroia 
du tube d* alimentation. 

On va maintenant dficrire avec plus de details, d titre.d'exem- 
25 pie non limitaUf, un mode d* execution du di^sitif de microcom- 
mande pour fieoulement de liquide selon la pr4sente invention, en 
se r6f&rant aux dessins en annexe, dans lescuels : 

La Figure 1 est une vue de c6t6 en section partielle selon un 
plan longitudinal allant de I'extr6nit6 avant du dispositif d son 
10 extrfimitS arriSre, ce dispositif 6tant accouplfi mgcahiquement pour 
son fonctionnement a un dispositif de conmande adfiquat ; et 

La Figure 2 est une vue selon le n&me plan que celui de la 
figure 1 montrant le dispositif de microcommande dans la situation 
de fonctionnement inanuel. 
5 Tel cu'il est repr^sente au dessin. le dispositif comporte un 
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corps creux rectangulaiire, pour sa travers^e par un tube flexible 
9,'consi8tant en une paire de pieces 1 et 2 engag^es I'une dans 
1* autre. La partie avant consistant en la pi^ce 1 pr^sente une ou- 
verture 5 faisant connnuniquer I'espace int^rieur avec I'ext^rieur 

5 et logeant une partie d*un levier 3 prfivu pour cohtrdler le d6bit 
du liquide par compression des parois du tube ^ I'endroit 13. En 
service, le levier 3» pourvu d'one ouverture pour le passage du. 
ttlbe 9« ^ sa partie sup&ieure log§e dans le dispositif# peut etre 
actionnS m^caniquement ou manuellement en appuyant sur le bras * 

10 extfirieur qui transmet une pression par le point d'appui ^ I'en- 
droit 14, l*«ctr€ntit€ sup6rieure int^rieure dadit levier et par 
consequent directement sur le tube 9 qui est poussg vers 1' ouver- 
ture 5 en se d^formant. Vne fois que le contr&le d^sir^ a 4t& 6ta- 
bli# 11 est possible de maintenir le levier 3 en position, en fonc- 

15 tionnemeht manuel, gr^ce 3 un curseur 4 mont^ coulissant vertica*- 
leroent le long de nervures de guidage dispos^es lat^ralement du 
cdt6 avant de la piSce 1. 

La figure 1 montre le f onfetionnement au moment oi^ le curseur 
4 se trouve ^ l'extr£mit6 sup&ieure de sa course, tandis que le 

20 levier 3, naturellement ameng par les parois du tube 9 dans sa po- 
sition de repos, est actic»m6 de fagon contr51able par la tige-pous^ 
soir 11; qui est ci son tour relive k un dispositif autcmatique de 
r^lage la souroettant & un mouvement alternatif suivant la direc*^ 
tion de la fl^che A« 

25 On remarquera que la tige-poussoir peut, selon sa course, 

adopter toutes les positions interm^diaires entre la situation 
correspondent ^ la position de repos du levier 3 c'est-^-dire ^ 
1* ouverture maximale de la section 13, et la situation correspon* 
dant au d^placement maximal des bras du levier, c'est-^-dire ^ la 

30 compression maximal e du ttibe et, par suite, & 1' interruption tota- 
le de l'6coulement cl l*endroit 13. 

La figure 2 montre le fonctionnonent au moment le curseur 
4, ^ l*extr6mite inf^rieure de sa course, fait que le levier cam- 
prime l*une centre 1' autre les parois du tube, en agissant sur . 

35 elles au travers de 1* ouverture 5, de telle mani^e que l-'£coule7 
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ment du liquide soit interrompu i I'endroit 13. 

Le tube d^formable 9 utilise en relation avec le dispositif 
de microcommande selon la pr^sente invention doit Stre en un mate- 
riau hautement filastique, tel que par exemple une roatiere plasti- 
que convenable, bien que 1' on pr^f&re du. caoutchouc non vulcanise, 
ce tube peut, en outre, §tre de section circulaire cu, de pr6«- 
jrence, elliptique, de telle maniac que sa deformation soit plus 
facile suivant le petit axe de 1' ellipse. 

Le dispositif de nicroccnonande selon la presente invention 
peut Stre constitufi en n'iraporte ^uel mat^riau adgquat, tel qu'un 
metal ou de preference une mati^e plastique rigide. Outre les 
applications medico-chirurgicales, tellea que transfusions, injec- 
tions, perfusions, phieboclyses, hypodermoclyses, le dispositif 
selon 1' invention peut 6tre utilise aussi pour des applications 
en laboratoire ou en chiioie oil on a besoin d'une mesure precise 
d'un faible ecoulement de liqoide, telles que, par exemple, cer- 
tains types de reactions diimiques. 

II va de soi que 1' invention ne doit pas §tre consideree com- 
me limitee anx modes de realisation decrits et representee mais 
en couvre# au contraire, toutes les variantes. 
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•Revendications 

1. * Dispositif de microcaramande j^ur ^coulement d'un li(xuide# 
destine h fetre raccord^ d des tubes flexibles dfiformables^ carac- 
t&:l$£ en ce que- le contrfile de I'ficouleraent est r^alisS par une 
compression mutuelle exerc^e en un seul sens des parol s du tube 

5 d^flnissant le passage du llquide. 

2. Dispositif de microcommande selon la revendication 1, ca- 
ract&cis^ en ce que la. force de compression mutuelle agit sixivant 
un plan de section intermSdiaire du tube entre deux autres plan 
de section o£\ les forces de reaction sont concentr^es* 

10 3. Dispositif de microcaramande selon la revendication 2, ca- 

ract6ri86 en ce que la compression des parois du tube est r6alis€e 
par l'interm6diaire d'un levier poussant le tiibe flexible h tra- 
vers une ooverture m&iagSe dans la parol du dispositif. 

4. Dispositif de microcommande selon la revendication 3« ca- 

15 ract^ris^ en ce que le levier est actionn^ mficaniquement par I'in- 
term€diaire d'une tige-poussoir commahdie par une installation 
autos&atique. 
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[57] ABSTRACT 
A device for controlling the flow of fluid through a re- 
sQient, flexible tube for particular use in single use sur- 
gical apparatus, having a housing surrounding the 
tube, an aperture in the side wall of the housing, and a 
manually or mechanically actuated lever that extends 
through the aperture in the housing and when actu* 
ated compresses the tube at a location' adjacent to and 
in a direction toward the aperture in the side wall of 
the housing to provide an exact and variable adjust- 
ment of the flow rate of liquids through the tube. 

2 Claims, 2 Drawing Figures 




